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Snadny a rychly vyber pohonu IAl

1. PRO VYBER VHODNEHO POHONU POTREBUJETE ZNAT:

« provedeni: valec, jezdec, vysuvny stil atd.

« orientace uloZeni pohonu: horizontalné, vertikalné
« zdvih

» zatizeni

* rychlost

* pocet poloh

« provedeni enkodéru: inkrementalni, absolutni

2. PREFEROVANE RADY POHONU DLE ZPUSOBU POUZITI:
» Nahrada za pneumatické valce:
ERC2-R, RCP4-R
* Pfesun a polohovani:
ERC2-S, RCP3-S, RCP4-S, RCP2-S, RCP5-S, RCA2-TA, RCA3-TA
« Regulace tlacné sily:
ERC2-RA, RCP4-RA, RCP2-RA, RCP5-RA
» Aplikace pro malé zdvihy do 75 mm:
RCA2-RN, RCA2-RP, RCA2-GS, RCA2-GD, RCS2-RN, RCS2-RP, RCS2-GS, RCS2-GD

3. VYBER PARAMETRU PRO POLOHOVANI

Vyberte typ pohonu, ktery odpovida vasemu pouziti: 1. maximalni rychlost 2. zdvih 3. zatizeni

www.rem-technik.cz/informace/podpora/katalogy-pdf.html

Priklad Zdvih (mm) a maximalni rychlost (mm/s)
Zatizeni (kg)
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4. UKAZKA VOLBY VHODNEHO POHONU

Aplikace: Pohyb paletky pfi znaceni soucastek — pohyb po stale stejnych tsecich

ZADANI

Provedeni:
UloZeni pohony/
Zdvih:

ZatiZeni:
Rychlost:

typ s jezdcem
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Navod, jak najit pozadované
parametry v katalogu.

Hledané hodnoty uvedené v zadani
je nutné povazovat pfi urcovani
typu pohonu za minimalni ve vsech

inkhementalni ohledech.
Tabulka typti pohonu
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Kazdy typ motoru je oznacen jinou barvou:

zelena = krokovy motor

modra = 24 V servomotor

$eda = 230 V servomotor

cervena = pohon s integrovanou fidici jednotkou
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RC P 3 - SA 5 C ROBO Cylinder, jezdec, 50 mm $irka, krokovy motor

viz nasledujici strana
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SPECIFIKACE POHONU
Stoupani Sroubu a zatizeni

stoupani sroubu  (mm/s)
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. Sroubu horizon Vertikalni (mm) atizeni mm mm mm mm mm
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Délka kabelu

Polozka Popis

Typ

Oznaceni kabe|

Systém pohonu
Opakovatelnost polohy

Ztrata pozice

Materidl téla

Povoleny staticky moment
Povoleny dynamicky moment*
Povolené vylozeni

kuli¢kovy sroub, & 10 mm, C10
+0,02 mm
0,1 mm nebo méné
material: hlinik, specidlni hlinikova tGprava
Ma: 10.2 N-m, Mb: 14.6 N-m, Mc: 22.4 N-m
Ma: 3.92 N-m, Mb: 5.58 N-m, Mc: 8.53 N-m
130 mm nebo méné

Standardni délky

M (5m)
X06 (6 m) ~ X10 (10 m)
X11 (11 m) ~ X15 (15 m)

Specidlni délky

X16 (16 m) ~ X20 (20 m)

Provozni teplota, vlhkost

0-40 °C, 85 % RH nebo méné (bez kondenzace)

* Zivotnost 5 000 km v nepFetrzitém provozu

Smeéry povoleného momentu zatéze povolené vylozeni

o o A

Pozadovany typ pohonu dle zadanych parametru je:

RCP3-SA5C-1-42P-12-400-P3-S

Volitelné

Nazev Kéd
Brzda B

Volitelny vystup pro kabel (shora) aT
Volitelny vystup pro kabel (zprava) CIR
Volitelny vystup pro kabel (zleva) ciL
Volitelny vystup pro kabel (ze spodu) CJB
Bez krytu NCO
Navrat do vychozi polohy NM
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4. VYBER RIDICI JEDNOTKY

Zpusob ovladani 1) binarni /O (polohy jsou diskrétni, tj. v éase neménné)
2) sbérnice (pozice se méni): Profibus, Profinet, CC-link, DeviceNet, EtherCAT

Nejpouzivanéjsi typy jednotek 1) Binarni: PCON-CA-42PI-PN-2-0

2) Sbérnice: PCON-CA-42PI-PRT-0-0

Obrazek

.

Max. pocet poloh

Vstupni napdjent

PMEC—C—4L/7I—®—2—®

PSEP-C-42-PI-®-2-0

100V AC
200V AC

> 12 neménnych poloh

24V DC

3
MSEP-C}®-~-®-2-0
MSEP-C-®-~-®-0-0 256
Binarni V |
|PCON—CA—42PI—®—2—OI| =
|
| PCON—CA—42PI—PLD—2/0 =
: .
14 Sbérnice
PCON-CA-42PI-®-0-0 768
PCON-PL-42PI-®-2-0
I ! PCON-PO-42PI-®-2-0
Il PCON-SE-42PI-N-0-0 64
Il PSEL-CS-1-42PI-®-2-0 1500

3D knihovna pohonti:

@ RH
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Vysvétlivky:

@ oznaceni I/0 typu (NP/PN)

@ napajeci napéti 1= 100 V / 2= 100~240 V

® oznaceni poctu os (1 az 8)

@ oznaceni sbérnice: Profinet (PRT),
Profibus (PR), DeviceNet (DV),
CC-Link (CC), EtherCAT (EC)

0P (PNP), N (NPN)

www.intelligentactuator.com/cad-download/

Tiskové chyby a omyly vyhrazeny. 01/15
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