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1. Safety information

IMPORTANT!
READ BEFORE INSTALLATION!

Follow the instructions given in this manual carefully.
Failure to do so may cause customer complaints and
serious call backs. Keep instruction manual on site.

The TPS should only be installed by authorized and fully
trained personnell In addition, the installer is required
to comply with all local laws and standards. Follow the
instructions given in this manual carefully. The installer
or system integrator is fully responsible for the safe
integration of the sensor. It is the sole responsibility of
the planner and/or installer and/or buyer to ensure that
this product is used according to all applicable codes,
standards and regulations that pertain to infrared and
photoelectric door protection devices!

Any alterations to the device by the buyer, installer or user
may result in unsafe operating conditions. CEDES is not
responsible for any liability or warranty claim that results
from such manipulation.

1.1  Non-intended use

The TPS must not be used for:

¢ Equipment in explosive atmospheres

* Equipment in radioactive environments

@

Use only specific and approved safety devices for such
applications, otherwise serious injury or death or damage
to property may occur!

* Medical applications

© CEDES |V 1.6
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2.

The sensors of the TPS product family are a class of very
precise active infrared proximity sensors with background
suppression. Due to their very high sensitivity, they are able
to operate over distances of up to 2 m for independent
targets. The two sensor beams are in the same housing.
This unique concept allows various applications, such as
reliable object detection, direction recognition of moving
objects, height discrimination, etc. These applications
would not easily be possible with two individual sensors.

Introduction

The sensing range can be adjusted very precisely by
multiturn potentiometers between 0.3 m and 2 m. The
two integrated status LEDs allow simple trigger level
adjustment.

The detection principle is based on triangulation
technology. This technology is optimized for excellent
background suppression and low sensitivity variation
between black and white objects. Therefore, the TPS
sensor is independent to variable ambient light conditions.

The application of multiple (adjacent) TPS sensors requires
only a gap of 0.2 m between the devices and 0.1 m to the
wall (see Figure 6).

IMPORTANT

» The infrared beams are not visible to the
human eye and are completely safe.

2.1 Features of the TPS

¢ Infrared sensor based on triangulation
technology

¢ Built-in signal processing

* Insensitive to variable light conditions

¢ Plug-and-play system

¢ Easy to install

¢ Integrated status LEDs

+ PNP output (TPS 100 and TPS 200)

e PNP or NPN output (TPS 210 only)

¢ Test input (TPS 100 only)

proximity

© CEDES | V1.6

3. Applications

The TPS sensor uses the two light beams in different ways.

3.1 TPS 100: Presence detection

Figure 1: Function of TPS 100

If an object interrupts either beam, one shared output is
switched. The trigger level can be adjusted according to
the application requirements. The sensor can be tested
with a simple pulse using the test input.Closing edge of
glass doors

3.2 TPS 200: Level detection

\l/
\I/ I
IL

Function of TPS 200

Figure 2:

With individually adjusted trigger levels on each beam,
the unit detects objects of different height. Each of the two
outputs represents the status of one beam with its related
trigger level.

3.3 TPS 210: Direction recognition

— i I ’“
il

Figure 3: Function of TPS 210

The unit recognizes the direction of passing objects and
sends a pulse to the corresponding output.
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4. Main functions

Adjusting the trigger level and gap between different
sensors is highly important. Following these simple
guidelines will enable perfect detection with the TPS family.
With separately adjustable trigger levels on each beam,
the TPS can be used for different detection heights. The
operation range is between 0.1 m to 2 m from the device.
The trigger level can be adjusted manually from 0.3 m up
to 2 m in order to determine the preferred detection range.

: ——

Strin

St

Manually adjustable
®— irigger level from
.3..2m

Integrated status LED —

Beam 1 trigger level adiusrment—‘
!
.

o ®
1] O A1
o 0 A2
@®- ()

Beam 2 trigger level adjustment

4 holes to mount the windows on housing

4 holes to mount the housing

Figure 4: Operating range and trigger levels of the device

Stotal Maximum operation / trigger level 20m
Somin Minimal operation level 0.1m
Stoctory Trigger level set by factory 1.0m
Stmin Minimal trigger level 0.3m
A1/A2 Trigger level increase r-’
Al1/A2 Trigger level decrease (\

Example for trigger adjustment:

The TPS device is mounted at the top to detect objects from
above. To detect the higher object, the trigger level has to
be set between the height of two objects.

—
. ——
5
w
Objects in the range from the
trigger level up to the minimal
operafing range are detected
. by the TPS.
%
w
>
Obijects in the range from the
trigger level down to ground
are not detected by the TPS.
Figure 5: Example for triggering the TPS device
.
5. Installation

» Be sure to turn off power supply when carrying out
electrical work.
» Clearly mark that this device is out of service.

There are one flush and two surface mounting solutions.
Distances from wall, doors and/or other obstacles must
be considered. The application of multiple (adjacent) TPS
sensors requires a minimum gap between the devices.
This gap is needed to avoid any interference between
neighboring sensors.

IMPORTANT

» Every device needs to be separately connected to
the corresponding control device. For electrical
connection, see Figure 10.

Sual Sdoor .
F——

[ —— S—
—_ ——
i Seop H

Figure 6: Spacing for TPS front view (left) side view (right)
The trigger |teSv§| can ks>e calculg:u:gdhaccording to S Spacing fo wall ~0im
T = i =i Sgap Spacing to next TPS >0.2m
Sdoor Spacing to door >0.1m

© CEDES |V 1.6
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5.1 Flush mounting
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Figure 7:
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5.

All dimensions in mm

Backside view of a flush-mounted TPS

Mill square (the sheet has to be thinner than 2 mm)
Drill holes

Mount sensor with countersink

Connect wires (see Figure 10)

Set trigger level (see Figure 4)

Clip window to sensor

2 Surface mounting - cable invisible

116

28

Figure 8:

1.
2.
3.

4.
5.
6.

All dimensions in mm
Backside view of a surface-mounted TPS

Drill holes
Lead connector through the hole

Mount sensor with screws (recommended screws are
flat headed torx)

Connect wires (see Figure 10)
Set trigger level (see Figure 4)
Clip window to sensor

5.3 Surface mounting - cable visible

116

T

Jr

Fig

st
7

All dimensions in mm

ure 9: Backside view of a surface-mounted TPS

© CEDES | V1.6

English
1. Drill holes
2. Cut slots from sensor on the back side.
3. Lead connector through the slots
4. Mount sensor with screws (recommended screws are
flat headed torx)
5. Connect wires (see Figure 10)
6. Set trigger level (see Figure 4)
7. Clip window to sensor
5.4 Electrical installation

d M8 male
Pin allocation based on industry standard:

2 A
Pin 1:
Pin 2:
Pin 3:
Pin 4:

Usp (brown)

PNP or NPN output B (black)

GND (blue)

PNP or NPN output A or test input (white)
1 3

Top view of the connector (view fo the pins)

1.
2. Connect the wires in the control device according to

Figure 10: Connecting of the connector

Connect the sensor to connecting cable

pin allocation
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6. Timing diagrams

6.1 Timing diagram of TPS 100
Power supply tup Max. 200 ms
tresponse Max. 10 ms
Beam 1 i interrupted | tdelay 20 ms
; est 80 ms
! ]
Beam 2 i || interrupted | The test input can be used to verify that the
— device operates correctly. To ensure the
Output B: PNP : }| | system functions failure-free, the test input
— has to be connected to the power supply. A
Test inpot H : l : GND or open wire on the test input switches
I ! ! Output B to high without checking beam 1
|_tup11_tresponse Mooy | | 1L hes I or beam 2.

Test input threshold:
Uth(L) = /3 UsP
Ush(H) = 2/3 UsP

Power supply

tup Max. 200 ms
Max. 10 ms

tresponse

Beam 1

Beam 2

interrupted |

Output A: PNP

Output B: PNP

6.3 Timing diagram of TPS 210

Upon interruption of either light beam, the
corresponding PNP output is switched to
HIGH.

Power supply J fop Max. 200 ms
— tbeam Object with max. 5 m/s
i i tin=tout 200 ms
Beam 1 i interrupted
g}_l tresponse Max. 100 ms
Beam 2 i i | inferrupted - ouT |_L
— —Grection 4" direction — If an object passes through both light beams
[ ! in IN or OUT direction, an output pulse is
Output A: PNP Vo | ' sent to the corresponding output.
— |
Output A: NPN i ' i
— , ;
Output B: PNP 3 i 1 i |
— T
Output B: NPN N | !
1 I I I
3 tup 3 theam : N i tour

© CEDES |V 1.6
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7. Trouble shooting

Sensor status

Cause

Action

Does not operate
as expected

Irregular supply voltage

Adjust to the specified voltage range

Wire / cable cut or improperly connected » Check the wires / cable:
Reconnect or replace as appropriate

The r-ed LEﬁs Inappropriate installation » Check the installation section (Chapter 5)
remain unli

Trigger level too low » Increase the trigger level

TPS installed too high » Check the installation section (Chapter 5)
Irregular operation  Dirty lens » Clean the front surface from dust or dirt with

a soft towel

Something swaying between the sensors » Remove the obstruction

interrupts the light beam
The red LEDs blink  Trigger level set get too long » Decrease the trigger level
continuously TPS installed too low » Check the installation section (Chapter 5)
The red LEDs flicker Minimum gap between devices too short » Increase gap between devices
continuously The device is interrupted by other infrared ~ » If possible, change the alignment angle of

emitters the sensors
Adjusting trigger Beams are interrupted by a hand (LEDs » Take care that while manually adjusting
level (screws) has  always on) the trigger level with a screwdriver, the light
no effect beams are not interrupted by your hand

Trigger level is too long (LEDs always off) » Try to pull the screw a bit while tightening

Trigger level cannot be set » Ensure that there is a background
Direction Wrong TPS device » Check the label for right TPS device
recognition
functions poorly in  Sensor incorrectly set » Adjust the trigger to the same level
both directions
Direction The two triggers do not have the same level » Adjust the trigger to the same level
recognition

functions poorly in
one direction

If the problem persists, please contact your local CEDES representative (www.cedes.com).

8. Maintenance

Although TPS does not need periodical maintenance, a functional check with every facility maintenance check is strongly

recommended.

8.1

Periodic functional test

The periodic functional test should consist of the following:
» Test the reopening function over the whole object area.
» Confirm sensor is fastened securely
» Ensure the front window / lenses of TPS are clean and without scratches

8.2 Cleaning

Clean the front surface from dust or dirt with a soft towel.
To clean the surface with a towel, it must be either dry or
slightly moist, but should not be wet.

© CEDES | V1.6

NOTICE
Damage to the sensor

» Never use any solvents, cleaners
or mechanically abrasive towels or
highpressure water to clean the sensor.
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1. Sicherheitshinweise

WICHTIG!
VOR DER MONTAGE LESEN!

Folgen Sie genau den Anweisungen in dieser Anleitung.
Nichtbeachten kann Kundenbeschwerden hervorrufen
oder Rickrufmassnahmen auslésen. Bewahren Sie die
Anleitung bei der Anlage auf.

TPS darf nur von ausgebildetem Fachpersonal installiert
werden! Dariber hinaus ist der Monteur dazu verpflichtet,
alle entsprechenden vor ort geltenden Gesetze und
Normen einzuhalten. Folgen Sie genau den Anweisungen
dieser Anleitung. der Monteur oder Systemintegrator
trégt die volle Verantwortung fir die sichere Montage des
Sensors. Planer und/oder Monteur und/oder K&ufer tragen
die volle Verantwortung fir die Einhaltung aller relevanten
nationalen und lokalen Gesetze und Normen, die dieses
Produkt betreffen und infrarot- und photoelektrische
Turschutzvorrichtungen  betreffen, um einen sicheren
Betrieb der gesamten Anwendung sicherzustellen.

Samiliche Anderungen an der Vorrichtung durch
Kdufer, Monteur oder Benutzer kénnen zu unsicheren
Betriebsbedingungen fihren. CEDES Ubernimmt for
Schéden, die durch solche Manipulationen entstanden
sind, keine Haftung oder Garantieanspriche.

1.1  Nicht bestimmungsgemadsse
Verwendung

TPS darf nicht eingesetzt werden:

* Anlagen in explosiven Atmosphéaren

* Anlagen in radioaktiven Atmosphéren

* Medizinische Anwendungen
'

For Anwendungen dieser Art dirfen nur spezielle, dafir
zugelassene Sicherheitsvorrichtungen eingesetzt werden.
Andernfalls  kann dies zu schweren Verletzungen,
Todesféllen oder Sachschéden fihren!

© CEDES |V 1.6
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2, Einleitung

Die  Sensoren der TPS  Produkifamilie  sind
hochprézise Infrarot-Anndherungssensoren mit
Hintergrundunterdriickung.  Aufgrund  ihrer  hohen

Sensitivitdt kénnen Uber Distanzen bis zu 2 m mehrere
Objekte gleichzeitig erkannt werden. Die beiden
Sensorstrahlen sind in einem gemeinsamen Gehéuse
untergebracht. Dieses einzigartige Konzept ermdglicht
eine Vielzahl von Anwendungen wie zuverldssige
Objekterkennung, Richtungserkennung von bewegten
Objekten, Erkennung von Gréssenunterschieden und
weitere Anwendungen, die mit zwei Einzelsensoren nicht
méglich wéren.

Die Reichweite kann Uber Drehpotentiometer sehr
genau zwischen 0.3 m und 2 m eingestellt werden. Die
zwei eingebauten Status-LED erméglichen eine einfache
Justierung des Ausléselevels.

Die Detektions-Prinzipien basieren auf der
Triangulation. Diese Technologie ist ideal fir die
Hintergrundunterdrickung und erméglicht eine prazise
Erkennung von hellen und dunklen Objekten. Der TPS-
Sensor funktioniert deshalb unabhéngig von wechselnden
Lichtverhéltnissen.

Die Anwendung von mehreren (nebeneinanderliegenden)
TPS-Sensoren erfordert einen Abstand von nur 0.2 m
zwischen den Geréten und nur 0.1 m zu einer Wand
(siehe Abbildung 6).

WICHTIG

» Die Infrarotstrahlen sind fir das menschliche
Auge unsichtbar und véllig harmlos.

2.1

* Infrarotsensor basierend auf Triangulationstechnologie
¢ Eingebaute Signalverarbeitung

Merkmale von TPS

¢ Unempfindlich gegeniber verschiedenen
* Umgebungslichtbedingungen

¢ Plug-and-play System

¢ Einfache Montage

¢ |Integrierte Status LED-Anzeigen

¢ PNP-Ausgdnge (TPS 100 and TPS 200)

¢ PNP- oder NPN-Ausgénge (nur TPS 210)
¢ Testeingang (nur TPS 100)

© CEDES | V1.6

3. Anwendungen

Der TPS-Sensor verwendet zwei Lichtstrahlen auf zwei
verschiedene Arten.

3.1 TPS 100: Priisenzerkennung
— -
Abb 1: Présenzerkennung mit TPS 100

Unterbricht ein Objekt einen der zwei Strahlen, wird ein
gemeinsamer Ausgang betdtigt. Der Ausléselevel kann
den Anwendungsanforderungen entsprechend eingestellt
werden. Uber den Testeingang kann der Ausléselevel mit
einem einfachen Impuls getestet werden.

3.2 TPS 200: Héhenerkennung

\l/
\I/ i

Héhenerkennung mit TPS 200

Abb 2:

Mit unterschiedlich eingestellten Ausléselevels fur die
beiden Strahlen unterscheidet der TPS 200 verschieden
hohe Objekte. Jeder der zwei Ausgénge stellt einen der
zwei Strahlen mit seinem eingestellten Ausléselevel dar.

3.3 TPS 210: Richtungserkennung

— i i ”

Abb 3: Richtungserkennung mit TPS 210

Das Gerdt erkennt die Richtung vorbeiziehender Objekte
und sendet einen Impuls an den entsprechenden Ausgang.
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4. Hauptfunktionen

Es ist sehr wichtig, die Auslésehéhe und den Abstand
zwischen den einzelnen Sensoren einzustellen. Das
Befolgen dieser Anleitung gewdhrleistet, dass die
Objekterkennung mit der TPS-Produkifamilie fehlerfrei
funktioniert.

Mit den einzeln einstellbaren Ausléselevels fir jeden
Strahl kann der TPS auf verschiedene Erkennungshéhen
eingestellt werden. Die Reichweite liegt zwischen
0.1 m und 2 m Abstand vom Gerét. Der Ausléselevel kann
manuell zwischen 0.3 m und 2 m eingestellt werden

: "

Sorin

Simin

S

Manuell einstellbarer
®—— Auslselevel von
03..2m

Integrierte Status-

LED-Anzeige ™| Lichtstrahl 1 Aus|iise|eve|—‘
I i
®. | )
i o A1
g A2
@®- @

Lichtstrahl 2 Ausloselevel Einstellung

4 Lbcher zur Montage der Frontabdeckung
4 Licher zur Montage des Gehéuses

Abb 4: Reichweite und Ausléselevels des TPS-Sensors
Stotal Maximalreichweite / Ausléselevel 20m
Somin Minimales Betriebslevel 0.1m
Stactory Ausléselevel werksseitig eingestellt 1.0m
Stmin Minimaler Ausléselevel 0.3m
Al1/A2 Ausléselevel erhdhen r-’
A1/A2 Ausléselevel verringern (\

Beispiel fir die Einstellung des Auslésers:

Der TPS-Sensor wird an der Decke montiert, um Obijekte
von oben zu erkennen. Um die héheren Objekte zu
erkennen, muss der Ausléselevel zwischen den beiden
Obijekthdhen eingestellt werden.

Der Ausloselevel kann wie folgt berechnet werden:
Strigger = Smount — Sheight

Objekte im Bereich zwischen
dem Auslaselevel und der
Minimalreichweite werden vom
TPS erkannt.

S

Shaigh

Objekte im Bereich zwischen dem
Auslsselevel und dem Boden werden
vom TPS nicht erkannt.

Abb 5: Beispiel fir das Auslésen des TPS-Sensors

5. Montage

» Stellen Sie sicher, dass die Stromversorgung
ausgeschaltet ist, wenn Sie Elektroarbeiten vornehmen.
» Diese Vorrichtung eindeutig als “ausser Betrieb”
kennzeichnen.
Es gibt eine Variante zur Hinterwandmontage und zwei
Varianten zur Aufputzmontage. Die Absténde zur Wand,
zu Tiren und/oder anderen Hindernissen muissen
beachtet werden. Die Verwendung von mehreren
(nebeneinanderliegenden) TPS-Sensoren erfordert einen
Minimalabstand zwischen den Geréten. Dieser Abstand
ist nétig, um sicherzustellen, dass zwischen benachbarten
Sensoren keine Stérungen auftreten.

WICHTIG

» Jedes Gerét muss separat an den entsprechenden
Kontroller ~ angeschlossen  werden. For
Anschlussbelegung siehe Abbildung 10.

»

Swind Swr
Wand,_, L

Abb 6: Abstéinde TPS, Ansicht vorn (links), Seitenansicht (rechts)
SWand Abstand zur Wand >0.1m
Shbst Abstand zum néchsten TPS >0.2m
Stor Abstand zur Tor >0.1m

© CEDES |V 1.6
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5.1 Unterputzmontage

116
110

\& g
0

Alle Abmessungen in mm

35
28
©

Abb 7: Rickseite TPS in Unterputzmontage

1. Aussparung ausfrésen (die Platte muss dinner als 2
mm sein)

2. Loécher bohren

3. Sensor mittels Senkschrauben montieren

4. Anschlusskabel anschliessen (siehe Abbildung 10)
5. Ausldselevel einstellen (siehe Abbildung 4)

6. Abdeckung auf Sensor anbringen

5.2 Aufputzmontage (unsichtbares Kabel)

116

4.5

o af o
28

Alle Abmessungen in mm

Abb 8: Rickseite TPS in Aufputzmontage

1. Ldcher bohren
2. Anschlusskabel durch Bohrloch fihren

3. Sensor mittels Schrauben montieren (flache Torx-
Schrauben sind empfohlen)

4. Kabel anschliessen (siehe Abbildung 10)
Ausléselevel einstellen (siehe Abbildung 4)
6. Abdeckung auf Sensor anbringen

o

5.3 Aufputzmontage (sichtbares Kabel)

116

T

+

st
//-&

Ruckseite TPS in Aufputzmontage

Alle Abmessungen in mm

Abb 9:

© CEDES | V1.6

1. Lécher bohren

2. Kabeldffnungen aus der Sensorriickseite
herausschneiden

3. Anschlusskabel durch die Kabelsffnung fohren

4. Sensor mit Schrauben montieren (es werden flache
Torx-Schrauben empfohlen)

5. Kabel anschliessen (siehe Abbildung 10)
Ausléselevel einstellen (siehe Abbildung 4)

o

7. Frontabdeckung anbringen

5.4 Elektrische Installation

Standard M8-Stecker
Pinbel P

P Industr

Pin 1:
Pin 2:
Pin 3:
Pin 4:

Usp (braun)

PNP oder NPN Ausgang B (schwarz)
GND (blau)

PNP oder NPN Ausgang A oder

) 5 Testeingang (weiss)

Ansicht Stecker von oben (Sicht auf die Pins)

Abb 10:

Anschluss des Steckers

1. Verbindungskabel an Sensor anschliessen.
2. Die Litzen des Verbindungskabels geméass der
Pinbelegung am Steuergeréat anschliessen.
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6. Zeitdiagramme

6.1 Zeitdiagramm TPS 100

. J top Max. 200 ms
SPAnNung tresponse Max. 10 ms
Lichtstrahl 1 } unterbrochen tdeloy 20 ms
% test 80 ms
Lichtstrahl 2 ! i unterbrochen
I Der Testeingang kann zur Funktionsprifung
Ausgang B: PNP i i| | d_es Gerdts  verwendet werden. Um
! | sicherzustellen, dass das System fehlerfrei
- H i funktioniert, muss der Testeingang an die
[sElosd i : l : Stromversorgung angeschlossen sein. GND
N " A R ; i oder ein offener Anschluss am Testeingang
Pyl | Tresponse beloy 1 |1, fest 1 wechselt Output B auf HIGH ohne Strahl 1

oder 2 zu festen.

Testeingang Schwellwert:
Uth(L) = /3 UsP
Ush(H) = 2/3 UsP

6.2 Zeitdiagramm TPS 200

Versorgungs- tup Max. 200 ms
RRIIEY Max. 10 ms

tresponse

Lichtstrahl 1 unterbrochen |

Sobald einer der beiden Lichtstrahlen

I
|
- i ; unterbrochen wird, schaltet der
el 2 v u"'e’b“’d“*"| entsprechende PNP Ausgang auf HIGH.
o
Ausgang A: PNP | i | | '
- :
Ausgang B: PNP 1 1 : } |
1 Iy I
| I ; ; I
! tup_11_tresponse 1 1_tresponse
6.3 Zeitdiagramm TPS 210
Versorgungs- L tup Max. 200 ms
spannung ! tbeam Objekt mit max. 5 m/s
1 tin=tour 200 ms
Lichtstrahl 1 ' _l unterbrochen 4 Max. 100 ms
response .
1
1
Lichtstrahl 2 : : unterbrochen _ : . . . .
‘ ] o~ R |_|‘/” Richtngl ||  Bewegt sich ein Objekt durch beide
Pt N out ; Lichtstrahlen in Richtung IN oder OUT, wird
Avsgang A: PNP i ! | i ein Ausgangssignal an den entsprechenden
I
! : ! Ausgang gesendet.
[ [
Ausgang A: NPN b !
p— ! X
Ausgang B: PNP } i } }
1 I
— T T
Ausgang B: NPN N | !
I I 1 I
i tup i theam | N i tour
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7. Fehlerbehebung

Sensorstatus Ursache Massnahme
Funktioniert nicht,  Instabile Versorgungsspannung » Auf angegebenen Spannungsbereich
wie erwartet einstellen
Litzen/Kabel durchtrennt oder » Litzen/Kabel anschliessen oder gegebenenfalls
Die roten LED unsachgemdéss angeschlossen ersetzen
leuchten nicht Unsachgemésse Installation » Siehe “Montage” (Kapitel 5)
Ausléselevel zu tief » Ausléselevel erhéhen
TPS ist zu hoch installiert » Siehe “Montage” (Kapitel 5)
Funktioniert nur Verschmutzte Optik » Frontabdeckung mit einem weichen Tuch

unregelmdssig reinigen
Baumelndes Objekt zwischen den Sensoren » Stérendes Obijekt entfernen
unterbricht den Lichtstrahl

Rotes LED blinkt Ausléselevel zu lang gesetzt » Ausléselevel heruntersetzen
stéindig TPS ist zu tief installiert » Siehe “Montage” (Kapitel 5)
Die roten LED Minimalabstand zwischen den Gerdtenist ~ » Abstand zwischen den Geréten erhdhen
flackern unterschritten

Das Geréit wird von anderen Infrarotquellen »  Ausrichtung des Sensors édndern

gestort
Regulierung des Die Lichtstrahlen werden durch die Hénde  » Darauf achten, dass wéhrend dem Einstellen
Ausléselevels unterbrochen (LED immer an) des Ausléselevels mit dem Schraubenzieher
(Schrauben) zeigt die Lichtstrahlen nicht durch die Hénde
keinen Effekt unterbrochen werden

Ausléselevel zu lang (LED immer aus) » Wahrend dem Anziehen leicht an der

Schraube ziehen
Ausléselevel kann nicht eingestellt werden » Sicherstellen, dass ein Hintergrund vorhanden

ist
Richtungserkennung Falsches TPS Gerét » Typenschild Uberprifen
funktioniert in beide Sensor falsch eingestellt » Ausléselevels auf dieselbe Héhe einstellen

Richtungen schlecht
Richtungserkennung Die zwei Lichtstrahlen sind nicht auf » Ausléselevels auf dieselbe Héhe einstellen
funktioniert in eine  denselben Ausléselevel eingestellt.

Richtung schlecht

Besteht das Problem weiterhin, muss der lokale CEDES-Vertreter kontaktiert werden (www.cedes.com).

8. Wartung

Obwohl TPS keinen regelméssigen Unterhalt bendtigt, wird eine Funktionsiberprifung bei jedem Wartungszyklus
empfohlen: R

» Uberprifen, ob der Sensor Objekte im Uberwachungsbereich erkennt

» Sicherstellen, dass der Sensor fest montiert ist

» Sicherstellen, dass die Frontscheibe/Linsen des TPS sauber sind und keine Kratzer aufweisen

8.1 Reinigung

Frontseite mit einem weichen Tuch von Staub und Schmutz
reinigen. Wird das Gehé&use mit einem Lappen gereinigt, HINWEIS

darf dieses nur leicht feucht, nicht aber nass sein. Schéden am optischen Fenster
» Nie mit Lésungs- oder Reinigungsmitteln,
abrasiven Reinigungstichern oder

Hochdruckwasser reinigen.

© CEDES | V1.6 13
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1. Informacje dotyczqce
bezpieczens twa

WAZNY!
CZYTAJ PRZED INSTALACJA!

Nalezy icisle spetni¢ wymogi niniejszej instrukcji. W
przeciwnym wypadku mogq byé zgtaszane reklamacje
lub nagte wezwania. Instrukcja powinna znajdowaé sie
w miejscu instalacii.

Montaz TPS moze byé wykonany tylko przez uprawnione
i w petni przeszkolone osoby! Dodatkowo, instalator
jest odpowiedzialny za spetnienie wszelkich krajowych
wymagari przepiséw prawa i norm. Nalezy $cisle spetni¢
wymagania niniejszej instrukeji. Instalator lub integrator
systemu jest w petni odpowiedzialny za bezpieczng
infegracie czujnika. jest wylgcznym obowigzkiem
projektanta  i/lub instalatora  i/lub  kupujgcego
zapewnienie, zeby ten produkt byt uzywany zgodnie
ze wszystkimi  odpowiadajgcymi  kodeksami, normami
i przepisami odnoszqcymi sie¢ do podczerwonych i
fotoelekirycznych urzqdzen zabezpieczajqcych drzwil

Wszelkie modyfikacje w urzqdzeniu wprowadzone przez
kupujgcego, instalatora lub uzytkownika mogq wywotaé
niebezpieczne warunki pracy. Firma CEDES nie jest
odpowiedzialna za roszczenia lub reklamacje bedqgce
skutkiem takich manipulacii.

1.1 Niezgodne z przeznaczeniem
stosowanie
TPS nie wolno stosowad:

e Atmosferach zagrozonych wybuchem, ani w $rodowisku
radioaktywnym, ani w aplikacjach medycznych!

&

Do takich aplikacji nalezy stosowaé tylko przeznaczone
do tego atestowane urzqdzenia bezpieczedstwa, w
przeciwnym wypadku moze byé to przyczynq $mierci lub
kalectwal

© CEDES |V 1.6
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2. Wprowadzenie

Czujniki z rodziny produktéw TPS stanowig grupe
bardzo precyzyjnych zblizeniowych czujnikéw aktywnej
podczerwieni z tumieniem ta. Dzigki ich bardzo wysokiej
czutodci, sq w stanie reagowaé na dowolne obiekty w
odlegtoséci do 2 m. Z jednej obudowy czujnika emitowane
sq dwie wigzki éwietlne. Ta unikalna koncepcja pozwala
spetnié¢  wymagania réznych aplikacji, takich jak
niezawodne wykrywanie obiektéw, rozpoznanie kierunku
przemieszczania si¢ obiektéw, rozréznianie wysokosci
obiektéw, itd. Nie jest tatwo spetnié wymagania takich
aplikacji za pomocq dwéch oddzielnych czujnikéw.

Zasieg detekcji mozna ustawié bardzo precyzyjnie
pomiedzy 0.3 m i 2 m za pomocg potencjometréw
wieloobrotowych. Dwa  zintegrowane LEDy statusu
umozliwiajq tatwe ustawienie poziomu reagowania.

Dziatanie czujnika oparte jest o technologie friangulacii.
Technologia ta zostata  zoptymalizowana do jak
najlepszego tumienia tta oraz matej réznicy czutosci
pomiedzy czarnymi i biatymi obiektami. Zatem, czujnik
TPS jest niezalezny od zmiennych warunkéw oéwietlenia
zewnetrznego.

Zastosowanie  kilku  (sgsiadujgcych)  czujnikéw  TPS
wymaga tylko odstepu 0.2 m pomiedzy nimi oraz 0.1 m
do $ciany (rys. 6).

WAZNY

» Podczerwone  wiqzki
niewidoczne dla oka
catkowicie bezpieczne.

2.1 Wriasciwosci TPS

¢ Czujnik podczerwieni oparty o zblizeniowq technologie
triangulacii

¢ Zintegrowane przetwarzanie sygnatéw

¢ Niewrazliwy na zmienne warunki o$wietlenia

e System gotowy do natychmiastowego dziatania

¢ Prosta instalacja

® Zintegrowane LEDy statusu

* Wyijscie PNP (TPS 100 i TPS 200)

* Wyijscie PNP lub NPN (tylko TPS 210)

* Weiscie testu (tylko TPS 100)

$wietlne  sq
ludzkiego i sq

© CEDES | V1.6

3. Zastosowania

Czujniki TPS wykorzystujq dwie wigzki $wietlne na rézny
sposéb.

3.1 TPS 100: Wykrycie obecnosci
— -
Rys. 1: Dziatanie TPS 100

Jesdli obiekt przerwie dowolng wigzke $wietlng, nastgpi
przetgczenie jednego wspdlnego wyijscia. Poziom
reagowania moze by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami
aplikacji. Czujnik mozna testowaé zwyktym impulsem
podanym na wejcie testu.

3.2 TPS 200: Detekcja wysokosci

\l/

\l/

Rys. 2: Dziatanie TPS 200

Dzigki indywidualnie ustawionym poziomom reagowania
dla kazdej wigzki $wietlnej, urzqdzenie wykrywa obiekty
o réznej wysokoéci. Kazde z dwéch wyjé¢ reprezentuje
stan jednej wiqzki $wietlnej wraz ze zwigzanym z nig
poziomem reagowania.

3.3 TPS 210: Rozpoznanie kierunku

-_) I 4=

Rys. 3: Dziatanie TPS 210

Czujnik rozpoznaje kierunek przemieszczajqcych sie
obiektéw i generuje impuls na odpowiednim wyijsciu.
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4. Funkcje podstawowe

Bardzo istotne jest ustawienie poziomu reagowania oraz
odstepéw pomiedzy kilkoma czujnikami. Spetnienie
ponizszych prostych zaleceA umozliwi  doskonate
dziatanie czujnikéw z rodziny TPS.

TPS moze by¢ zastosowany dla réznych wysokosci detekeii
dzieki niezaleznie ustawianym poziomom reagowania
dla kazdej wigzki $wietlnej. Zasieg dziatania wynosi od
0,1m do 2m. Poziom reagowania moze byé ustawiony
manualnie od 0,3m do 2m zgodnie z preferowanym
zasiegiem detekii.

Semin

Stmin

S

Poziom reagowania
®—— ustawiany manualnie
w zakresie 0.3 ... 2 m

Zintegrowany LED
statusu ™|

@®-

Ustawienie poziomu
reagowania wiqzki 1]
I

-®
1} o A1
g A2
@

Ustawienie poziomu reagowania wiazki 2 ———

@®-

4 otwory do umocowania pokrywy na obudowie

4 otwory do umocowania obudowy

Rys. 4: Zasieg dziatania i poziomy reagowania urzqdzenia
Stotal Maksymalny zasieg / poziom reagowania 2.0 m
Somin Minimalny zasieg dziatania 0.1m
Stactory Poziom reagowania ustawiony fabrycznie 1.0m
Stmin Minimalny poziom reagowania 0.3m
A1/A2 Zwigkszenie poziomu reagowania m
A1/A2 Zmniejszenie poziomu reagowania (\

Przyktad ustawienia poziomu reagowania:
Czujnik TPS jest zainstalowany na gérze w celu detekeji
obiektéw pod nim. Aby wykry¢ tylko wyzszy obiekt oraz
zignorowad nizszy, poziom reagowania nalezy ustawié
pomiedzy wysokosciami tych obiektéw.

Poziom reagowania (Strigger) mozna obliczy¢
nastepujgco:
Strigger = Smount — Sheight

Obiekly znajdujqe sig pomiedzy
poziomem reagowania a
minimalnym zasiegiem dzictania
sq wykryte przez TPS

Stigarr

Sheight

Obiekty znajduace sie pomiedzy
poziomem reagowania a podioga
nie sq wykryte przez TPS.

Przyktad ustawienia poziomu reagowania czujnika TPS

Rys. 5:
5. Instalacja

» Nalezy sie upewni¢, czy zasilanie zostato odigczone
na czas prac elekirycznych.

» Nalezy wyraznie oznakowaé dane urzqdzenie, ze jest
nieczynne.

Czujnik mozna zamontowaé w sposéb wpuszczany lub

na dwa sposoby natynkowo. Nalezy wzigé pod uwage

odlegtoéci od $ciany, drzwi i/lub innych przeszkéd.

Zastosowanie wielu (przylegtych) czujnikéw TPS wymaga

zachowania minimalnego odstepu pomiedzy nimi. Ten

odstep jest konieczny, aby unikngé jakichkolwiek zaktéceri

pomiedzy sgsiadujgcymi czujnikami.

WAZNY

» Kazdy czujnik wymaga oddzielnego podtqczenia
do odpowiadajgcego mu  sterownika. Opis
podtgczen elekirycznych znajduje sig na rys. 10.

Sl

ol o

Sie

e g

Rys. 6: Odstepy dla TPS, widok od przodu (po lewej), widok z
boku (po prawej)

Swall Odstep od $ciany >0.1m

Sgap Odstep od nastepnego TPS >02m

Sdoor Odstep od drzwi >0.1m

© CEDES |V 1.6
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5.1 Montaz wpuszczany
116
110
D45
CE Y 153
wszystkie wymiary w mm
Rys. 7: Widok strony tylnej TPS przy montazu wpuszczanym

1.

Wycig¢ prostokgtny otwér (arkusz powinien byé
ciefiszy niz 2mm)

Wywierci¢ otwory

Przykreci¢ czujnik za pomocq wkretéw z nakretkami
wpuszczanymi

Podtqczyé przewody (opis na rys. 10)

Ustawi¢ poziom reagowania (opis na rys. 4)
Zatozyé pokrywe czujnika

5.2 Montaz natynkowy -

kabel niewidoczny)

‘ 116

. é} G;Lé 4.5

&

Rys. 8:

o

wszystkie wymiary w mm

Widok strony tylnej TPS przy montazu natynkowym

. Wywierci¢ otwory

Przeprowadzié kabel przez otwér

Przykreci¢ czujnik za pomocq wkretéw (zalecane
wkrety Torx z tbem walcowym)

Podtqczyé przewody (opis na rys. 10)

Ustawi¢ poziom reagowania (opis na rys. 4)
Zatozy¢ pokrywe czujnika

5.3 Montaz natynkowy - kabel widoczny

116

T

Jr

Rys. 9:

wszystkie wymiary w mm

Widok strony tylnej TPS przy montazu natynkowym

© CEDES | V1.6

Wywierci¢ otwory

Wyciqé szczeling na tylnej stronie obudowy czujnika
Przeprowadzié kabel przez szczeling

Zamontowaé czujnik za pomocq wkretéw (zalecane
wkrety Torx z tbem walcowym)

Podtqczyé przewody (opis na rys. 10)

Ustawi¢ poziom reagowania (opis na rys. 4)

7. Zatozy¢ pokrywe czujnika

AwnN =

o o

5.4 Instalacja elektryczna

Standardowe ztgcze meskie M8
Rozmieszczenie pinéw wg standardéw przemystowych:

2 4
Pin 1:
Pin 2:
Pin 3:
Pin 4:

Usp (brazowy)

PNP lub NPN wyjscie B (czarny)
GND (blue)

PNP lub NPN wyjscie A lub

1 3 wejscie testu (biaty)

Widok ztgcza od géry (od strony pinéw)

Rys. 10:

Opis podtfqczeri elekirycznych ziqcza

1. Podiqczy¢ czujnik do kabla fgczeniowego

2. Podtqczyé zyly kabla do sterownika zgodnie z
rozmieszczeniem pinéw
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6. Przebiegi czasowe

6.1 Przebiegi czasowe TPS 100
Zasilanie tup Maks. 200 ms
tresponse Maks. 10 ms
Wiqzka 1 } przerwana tdeloy 20 ms
; test 80 ms
! ]
Wiqzka 2 i ! | przerwana Wejscie testu moze byé wykorzystane do
— potwierdzenia prawidtowej pracy czujnika.
Wyiécie B: PNP ; }| | Dla normalnej pracy systemu na wejscie
L testu musi byé podany plus zasilania.
— i ! Natomiast obecno$é minusa zasilania lub
ejscie festu N 1 ! i .
I ! ! brak potencjatu na wejiciu testu przetgcza
T o . .
! top b} hresponse el | bet | wyijscie B w stan wysoki bez sprawdzania

6.2 Przebiegi czasowe TPS 200

wiqzki $wietlnej 1 lub 2.

Progi napieciowe wejscia testu:
Uth(L) = '/a Usp
Uth(H) = 2/a Usp

Zasilanie tup Maks. 200 ms
tresponse Maks. 10 ms
Wigzka 1 ; przerwana | . L Lo, .
| Po przerwaniu dowolnej wigzki $wietlnej,
: — odpowiadajgce jej wyjscie PNP przetqcza
Wigzka 2 (! przerwana sie w stan wysoki.
|
—
Wyiscie A: PNP : }l |
—
|
Wyiécie B: PNP Lo |
1 |

1 top 11 _tesporse

6.3 Przebiegi czasowe TPS 210

1
1
!
1
1
1
1
|

i
1_tresponse

Zasilanie

|
T
Wigzka 1 '

_I e ate
-

top Maks. 200 ms

theam Maks. predkos¢ obiektu 5 m/s
tin=tour 200 ms

tresponse Maks. 100 ms

N
| J 1
Wigzka 2 1 0 przerwana _ 1
1 ! . ~TL |
L] o derunek || -~ Kerunek
} ] =2 IN out 1
— T
Wyiécie A: PNP b | i
I
- :
[ [l
Wyiscie A: NPN b !
p— ‘ 1
Wyécie B: PNP | i 1 ! |
1 I
—T T T
Wyiscie B: NPN I | !
I I 1 I
T
| fup | theam i N | tour
18

Jesli obiekt przechodzi przez obie wiqzki
$wietlne w kierunku IN lub OUT, impuls
sygnatowy jest wystany na odpowiednie
wyiscie.
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7. Rozwiqgzywanie probleméw

Stan czujnika Przyczyna Akcja
Nie dziata zgodnie z Niestabilne napiecie zasilania » Podtqczyé zasilanie o napigciu zgodnym ze
oczekiwaniami specyfikacjq

) Przerwa w kablu / przewodzie lub
Czerwone LEDy nie  piewtasciwe podigezenie

» Sprawdzi¢ kabel / przewody: poprawi¢
podtgczenia lub zmienié na wiasciwe

swieeq Niewtasciwy montaz

» Sprawdzi¢ zgodno$¢ instalacji z opisem w
rozdz. 5

Poziom reagowania za krétki

» Wydtuzyé poziom reagowania

TPS zainstalowany za wysoko

» Sprawdzi¢ zgodno$¢ instalacji z opisem w
rozdz. 5

Niestabilne dziatanie Zanieczyszczone soczewki

» Oczysci¢ przedniq powierzchnie z kurzu lub
brudu migkkq szmatkg

Kolyszqca sie przeszkoda wchodzi
wiqzki $wietlne czujnika

w » Usung¢ przeszkode

Czerwone LEDy Poziom reagowania za diugi » Ausldselevel heruntersetzen

pulsuiq jednostajnie Tpg zainstalowany za nisko » Sprawdzi¢ zgodno$é z instalacji z opisem w
rozdz. 5

Czerwone LEDy Zbyt maly odstep pomiedzy czujnikami  » Zwiekszy¢ odstep pomiedzy czujnikami

?Zybko migotajq Czujnik jest zaktécany przez inne » Jesli to mozliwe, zmieni¢ kqt ustawienia

jednostajnie zrédio podczerwieni czujnikéw

Ustawianie poziomu  Reka przerywa wiqzki $wietlne (LEDy » Zwrécié uwage, aby nie przerywaéd wigzek

reagowania ciqgle $wiecq)
(wkretami) nie

$wietlnych rekq podczas manualnej regulacii
poziomu reagowania $rubokretem

przynosi efektu Zbyt diugi poziom reagowania (LEDy w » Sprébowaé wyciqgngé nieco wkret podczas

ogdle nie $wiecq)

obracania

Poziom wyzwalania nie moze by¢
regulowana

» Upewnij sig, ze tto jest obecna

Niezadowalajgce Niewtasciwy typ TPS

» Sprawdzi¢ na tabliczce znamionowej czy

rozpoznanie kierunku uzyto whasciwy typ TPS

w obie strony Czujnik nieprawidtowo » Ustawi¢ poziomy reagowania na fe samg
wyregulowany wysoko$é

Niezadowalajgce Dwa poziomy reagowania sq » Ustawi¢ poziomy reagowania na te samq

rozpoznanie kierunku  ustawione na réznych wysokosciach wysokosé

w jedng strone

Jedli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj sie z lokalnym przedstawicielem CEDES (www.cedes.com).

8. Konserwacja

Woprawdzie TPS nie wymaga okresowej konserwacii, niemniej zdecydowanie zaleca sie kontrole dziatania przy

kazdym przeglqdzie technicznym catego systemu.

8.1 Okresowa kontrola dziatania
Okresowa kontrola dziatania powinna obejmowaé:

» Skontrolowanie, czy sygnat wyjsciowy wraca do stanu poczgtkowego po wyijsciu obiekiu z dowolnego miejsca

obszaru detekgji
» Sprawdzenie, czy czujnik jest dobrze przymocowany
» Upewnienie sie, czy przednia pokrywa / soczewki TPS

8.2 Czyszczenie

sq czyste i wolne od zarysowar

Przednig powierzchnie nalezy odkurza¢ lub czysci¢ za
pomocq migkkiej szmatki. Szmatka powinna by¢ albo
sucha, albo lekko wilgotna, ale nie mokra.

WSKAZOWKA

Uszkodzenie czujnika

» Nie wolno czysci¢ przy pomocy rozpuszczalnikéw lub
detergentéw, sciernych Sciereczek czyszczqcych lub
wodg pod wysokim ci$nieniem.

© CEDES | V1.6
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English

9. Technical data / Technische Daten / Dane techniczne / i K Z:%{

Optical / Optisch / Optyczne / .55

Light beams / Strahlen / llo$é wigzek $wietlnych / A% 2

Light beam diameter / Lichtstrahldurchmesser / 22 mm
Odlegtos¢ miedzy wigzkami $wietlnymi / St E 4%

Detection level / Detektionslevel / Poziomy wykrywania / #0 # £

-TPS 100 / TPS 200 2

-TPS 210 1

Direction recognition / Richtungserkennung / Rozpoznanie

kierunku nie nie / 77 [ i8]

- TPS 100 / TPS 200 No / Nein / Nie / &
-TPS 210 * Yes /Ja /Tak / H
Operating range / Reichweite / Zasieg dziatania / TAE#E & 0.1..2m
Trigger level / Auslsselevel / Poziom reagowania / fil & % 03..2m
Distance detection accuracy / Distanzerkennungsgenauigkeit

Doktadnosé odlegtosci wykrywania / #5555 IFRIILKS B

-at 0.5 m** *5mm

-at 1 m** +10 mm

-at 2 m** +20 mm
Distance detection hysteresis*** / Distanzerkennungshysterese/ *** < 2%

Histereza odlegtosci wykrywania*** / i BRI )i 5 B0 50+

Ambient light / Fremdlicht / O$wietlenie zewnetrzne

Max. 100,000 Lux

Mechanical / Mechanisch / Mechaniczne / YL S

Dimensions (w x h x d) / Abmessungen (Bx H x T) /
Wymiary (dt. x szer. x wys.) / s} (wx h x d)

150 x 48 x 26 mm

Housing material / Gehdusematerial / Materiat obudowy /

sh ettt

Polycarbonate (PC), black / Polycabonat (PC),
schwarz / Poliweglan, czarny / EERIREG(PC), SBta

Enclosure rating / Schutzklasse / Stopieri ochrony obudowy /

B 4 42

IP65

Temperature range / Temperaturbereich / Zakres temperatur

I BE Y

-40°C ... +60°C

Electrical / Elektrisch / Elektryczne / 724

Supply voltage Usp / Versorgungsspannung Usp /
Napiecie zasilania Usp / HLiHLE

10 ... 30 VDC

Current consumption / Stromaufnahme / Pobér pradu / H1JH#E

Max. 40 mA (24 VDC)

Outputs (A or B) / Ausgang (A oder B) / Wyjscia (A lub B) /

i (A 5 B)
-TPS 100
- TPS 200
-TPS 210

1 (PNP)
2 (PNP)
2 (PNP or / oder / lub / 8 NPN)

Output load / Ausgangslast / Obcigzenie wyijscia / #irth #1#

Max. 50 mA, max. 100 nF

Test input / Testeingang / Wejscie testu / Ml i4i A
- TPS 100
- TPS 200 / TPS 210

Yes / Ja /Tak / &
No / Nein / Nie / &

Beam indicator / Strahlenanzeige / Wskazniki wigzek $wietinych /

JEHAETR S
-2 LED

Red, one for each light beam / Rot, je eine pro
Lichtstrahl / Czerwone, kazdy dla danej wigzki
$wietlnej / BIANALEDAT, B & FH — M40
BLEDYT

Output puls duration / Dauer Ausgangsimpuls /
Dtugoéé impulsu na wyijsciu / % i ik 98

200 ms (TPS 210)

26
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TPS

English

Electrical connection / Elektrische Anschlisse / Polgczenia elektryczne / /<%

Cable / Kabel /

0.15 m pig-tail, incl. connecting cable 5 m

0.15 m mit Stecker, Anschlusskabel 5 m

0.15 m ze ztgczem M8 oraz kabel tgczeniowy 5 m
0.15 mft R imitsk, 655 miEsk

Connection / Anschluss / Podtgczenie /

4-pin M8 connector, male / 4-pin M8 Stecker /
ziqcze 4-pinowe M8, meskie / 4it5 MBIEHERE, A

« brown / braun / brgzowy / B4

Usp

- blue / blau / niebieski /

GND (0 V)

« black / schwarz / czarny / 4

Output B / Ausgang B / Wyjscie B / fiitli B

- white / weiss / biaty / A4

Output A or test input / Ausgang A oder Testeingang
Wyiscie A lub wejscie testu / #irth A Bulllik# A

General / Allgemein / Ogélne / &%

Eye safety norm / Augensicherheit / Bezpieczenstwo oczu /
HRLIRS [ 4

EN 62471:2008

EMC emission / EMV-Emission / Emisyjno$¢ EMC /
EMC fith

EN 61000-6-3:2007

EMC immunity / EMV-Immunitét / Zaburzenia EMC /
EMC $iF4i

EN 61000-6-2:2005

Vibration / Drgania / j&3)

IEC 60068-2-6:2007

Shock / Schock / Udary / it

IEC 60068-2-27:2008

RoHS / i HEi

2011/65/EU

Certificate / Zertifikat / Swiadectwo zgodnosci / IAIE

CE

*

Yes, max. 5 m/s with 0.2 m wide object / Ja, max. 5 m/s bei 0.2 m grossem Obijekt /

Tak, maks: 5 m/s dla obiektu o szer. 0.2 m / #, BEIR B K IHEE N5m/s, % NO.2m Pk

> With Kodak white and gray test card / Mit Kodak Weiss- und Graukarte / Dla wzornika szarej karty
Kodaka / i FI# A AR

ok With Kodak white test card / mit Kodak Weisskarte / Dla wzornika szarej karty Kodaka /
AL Dp N SRERIESS
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10. Dimensions / Abmessungen / Wymiary / < ~f

10.1 Housing / Gehéuse / Obudowy / 4155~}
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10.2 Front cover / Frontabdeckung / Pokrywy / fif E ) R~
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