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Spolecnost IAl byla zalozena v roce 1976 v Japonsku a od svého pocatku se zamérovala na
vyvoj a vyrobu linearnich elektrickych pohondi, viceosych manipulatorii a SCARA roboti.
Postupné se rozsifila do celého svéta a dnes také diky svym vice nez 500 partnerum je jednickou
na japonském trhu. Klicem k dspéchu je neustala snaha o inovaci nabizenych produkti. Jak

fika sam zakladatel spolecnosti Toru Ishida: ,,Nase firemni motto zni: kvalita a inovace." Pv h ‘ d d k.t fo)
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Linearni elektrické
pohony s jezdcem

Linearni pohony

Rotacni pohony
a grippery

Viceosé systemy XYZ
a SCARA roboty
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Ridici jednotky

Standardni provedeni

TRTEGROVANA
Ripicl
JEDNOTEA
RCP6 RCP6S
absolutni bezbateriovy absolutni bezbateriovy
enkodér ve standardu enkodér ve standardu
zdvih az 1100 mm, zdvih az 1100 mm,

rychlost az 1440 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 80/55 kg

rychlost az 1440 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 80/55 kg

CGROVANA
i PICE
JEDNOTEA

ERC3

zdvih az 800 mm,
rychlost az 1200 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 45/22 kg

ISB

zdvih az 3000 mm,

rychlost az 2500 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 400/80 kg

RCP4AW ISWA

zdvih az 700 mm, zdvih az 1200 mm,

rychlost az 530 mm/s, rychlost az 1000 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/ maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 20/8 kg vertikalni) az 70/0 kg
vodéodolné provedeni vodéodolné provedeni

Cisté prostredi

Standardni provedeni

RCP5

absolutni bezbateriovy

enkodér ve standardu

zdvih az 800 mm,

rychlost az 1440 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 45/25 kg

NSA

zdvih az 3000 mm,

rychlost az 2400 mm/s,
maximalni zatizeni (pouziti
pouze pro horizontalni aplikaci)
az120kg

EC-S

zdvih az 2800 mm,

rychlost az 800 mm/s,

maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 400/80 kg

ISDBCR RCP5CR

zdvih az 2500 mm, zdvih az 800 mm,

rychlost az 1800 mm/s, rychlost az 1440 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/ maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 120/40 kg vertikdlni) az 45/25 kg

Miniaturni pohony

-
ERC3CR
s integrovanou fidici jednotkou
zdvih az 800 mm
rychlost az 1200 mm/s
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 45/25 kg

RCP3 RCA2

zdvih 20 az 200 mm, zdvih 20 az 200 mm,

rychlost az 600 mm/s, rychlost az 600 mm/s,

maximalni zatizeni (horizontalni/ maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 10/4 kg vertikalni) az 8/4 kg

www.rem-technik.cz

RCD

zdvih 10 az 30 mm,

rychlost az 800 mm/s,

maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 20/6 kg

RCP6

absolutni bezbateriovy
enkodér ve standardu

zdvih az 800 mm,

rychlost az 1120 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 100/70 kg

RCP5

absolutni bezbateriovy
enkodér ve standardu

zdvih az 800 mm,

rychlost az 1120 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 300/150 kg

RCP4AW

zdvih az 700 mm,

rychlost az 530 mm/s,

maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 20/8 kg
vodéodolné provedeni

Servopress

RCP6S
absolutni bezbateriovy
enkodér ve standardu

zdvih az 800 mm,

rychlost az 1120 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikdlni) az 100/70 kg
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ERC3

zdvih az 300 mm,
rychlost az 800 mm/s,
maximalni zatizeni (horizontalni/
vertikalni) az 70/25 kg

ECR

zdvih az 800 mm,

rychlost az 800 mm/s,
zatizeni az 60 kg,

volitelna vyssi tuhost pro jesté
vyssi zatizeni

o
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RCS2

zdvih az 200 mm,
rychlost az 125 mm/s,
tlacnasila az 19,6 kN

zdvih az 500 mm,
rychlost az 220 mm/s,
tla¢na sila az 50 kN

1A1

Quality and Innovation

Rotacni pohony

RCP/RCS2

rozsah otaceni az 9999°,
rychlost az 1200°/s,

maximalni moment az 8,6 Nm,
pfipustny moment setrvacnosti
zatéze az 0,17 kg/m?

WU-S / WU-M
rozsah otaceni 360°,

rychlost az 1200°/s,

maximalni moment = 1,65 Nm,
pfipustny moment setrvacnosti
zatéze 0,0165 kg/m?

RCP2W

rozsah otaceni az 9999°,
rychlost az 600°/s,

maximalni moment az 4,6 Nm,
pfipustny moment setrvacnosti
zatéze az 0,03 kg/m?
vodéodolné provedeni

RCP2CR

rozsah otaceni az 9999°,
rychlost az 600°/s,

maximalni moment az 4,6 Nm,
pfipustny moment setrvacnosti
zatéze az 0,03 kg/m?

Uchopovace

-
=

RCP6-RTFML

rozsah otaceni +180°,

rychlost az 800°/s,

maximalni moment = 1,65 Nm,
z4té7 az 600 N

Dvouprsté RCP6-RTCK

rotace 360°

s krokovym motorem

rozsah krouticiho momentu az 0,36 Nm,
rychlost 1800°/s,

zdvih 4 mm (2 mm na kazdou stranu),
silaaz 20 N (10 N na kazdou stranu)

Dvouprsté RCP2
rozsah az 100 mm,
rychlost az 100 mm/s,
sila uchopeni do 200 N

Triprsté RCP2

rozsah az 14 mm,
rychlost az 50 mm/s,
sila uchopeni do 102 N

Soustavy XY

zdvih az 2500/700 mm,
rychlost az 1000/1000 mm/s,
zatiZeniaz 40 kg

Soustavy XZ

zdvih az 2500/500 mm,
rychlost az 1000/500 mm/s,
zatiZeniaz 22 kg

30sé
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Soustavy YZ

zdvih az 700/500 mm,
rychlost az 1000/500 mm/s,
zatiZeniaz 27 kg

.3
Soustava XYZ
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zdvih az 2500/700/500 mm,
rychlost az 1000/1000/1000 mm/s,
zatizeniaz 19 kg

Robotickeé stoly

2,3 nebo 4 osy,

velikost stolu az 500 x 500,
0saZ150 mm,
osaX,Yaz800mm/s,

osa Zaz400mm/s,

rotacni osa az 1000° s,
rychlost 800/800/400 mm/s,
zatizeni az 20 kg

TTAtyp ,gate” nebo ,cantilevre”

TOR |
SrvoMote
SERVOY A

3 nebo 4 osy

moznost uchopovace

délka ramene az 800 mm,
rychlost az 7586 mm/s,

o0sa Zaz 400 mm, az 1800 °/s,
zatizeni az 20 kg

3 nebo 4 osy

moznost uchopovace

délka ramene az 650 mm,
rychlost az 2943 mm/s,

osa Zaz 150 mm, az 1000 °/s,
zatizeni az 6 kg

Ridici jednotky pro jednu osu

PCON pro krokové motory .
moznost polohovani az na 512
prednastavenych pozic,

moznost polohovani na dynamicky zadavané
pozice pres komunikaci,

rGizné rezimy provozt véetné funkce ,tlac¢a drz“

ACON pro servomotory 24V

moznost polohovani az na 512
prednastavenych pozic,

moznost polohovani na dynamicky

zadavané pozice pres komunikaci,

rlizné rezimy provozti véetné funkce ,tlac a drz

g SCON pro servemotory 230V
moznost polohovani az na 512
prednastavenych pozic,

moznost polohovani na dynamicky
zadavané pozice pres komunikaci,
kontrola tlacné sily (vyuziti napriklad
pfi lisovani)

“

MSEL

pro fizeni SCARA robot( IXP a v provedeni PC/
PG az 4 linearnich pohond (RCP4/RCP5),

az 255 nezavislych programd,

az 9999 krokdi v programu,

az 16 paralelnich programdl,

30000 pozic v pozicni tabulce

MSEP-LC
fizeni jednotlivych os Ize vypinat jednotlivé
nebo jako celek (pro bezpe¢nostni funkce),
pro kazdou pozici moznost nastavit kompletni
pohybovou rampu,

_) moduly pro ovladani jak krokovych taki
servomotor(,
standardni typ, nebo bezpecnostni typ

XSEL

pro pfipojeni az 4 os,

moznost ulozit az 26 000 pozic,

moznost specifikace s integrovanymi funkcemi PLC

RSEL

moznost pripojeni az 900 typti os,

moznost kombinovaného napajeni 24V / 230V,
moznost pfipojeni az 16ti pohonti k jedné fidici
jednotce,

moznost ulozit az 36 000 pozic a az 20 000
krokti programu

SERE 2
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moznost pfipojeni az 900 typti os,

moznost kombinovaného napajeni 24V / 230V,
moznost pfipojeni az 16ti pohonti k jedné fidici
jednotce,

maximalni podpora priimyslovych siti diky
rGznym Fieldbus brandm

Poiadame profesionalni skoleni

provoz. Vyfesi za Vas mnoho tikond, coz povede k vétsi efektivité Vasi vyroby. Chcete
Skoleni pfizpUsobit individualnim potfebam Vasi firmy nebo provést skoleni pfimo u Vas?
Nevahejte a kontaktujte nas!
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