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Nastaveni vysokorychlostnich ¢itaéd u SmartAXIS Touch

Abstrakt
Tento aplikac¢ni postup ukazuje jak nastavit vysokorychlostni ¢itac s porovnavanim u SmartAXIS

Touch.

HW komponenty
e PLCFT1A-C14SA

SW komponenty
e vyvojové prostfedi pro PLC IDEC Automation Organizer

Dtilezita poznamka

Aplikac¢ni postupy demonstruji typické Ukony na konkrétnich pripadech. Nekladou si za cil
kompletnost a v 24dném pfipadé nenahrazuji navod k obsluze! Zména aplika&nich postupd je
vyhrazena.




Uvod

Tento ukdzkovy program vyuZiva vysokorychlostni &itad na vstupu I5 a porovnava pocet pulsl a po

dosazeni cilové hodnoty,

v nasem prikladu 350 dojde ke sepnuti vystupu Q2.

vysokorychlostni &itac resetuje a cely proces pocitani a porovnavani zacina od zacatku.

Postup nastaveni vysokorychlostniho citace

Poté se

Nastaveni porovnavani u vysokorychlostniho Citace se provadi v zalozce Configure pfi nastavovani
vstup{ v programu WindLDR viz screen nize.

ntrollerpiw 1 Pulzujici vystup

Ful Function Area Settings
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High-speed Counter Settings
Operation Mode:

Counting Mode:
|

L Adiag:

Iéompansun Oupt

Comparison Settings:

Tag Name:

3

[p1000

0!

Number of Comparisons:

Device Address: D1000

Function

Number of Compansons

Output Keep
Current Comparison Number
| Next Comparison Number

Reserved
Comparisonl 2
Comparison2
Comparison3

I

Comparisond

Comparisons

Comparisonb
Overflow
Underflow

Data Register

D1000
01001
D1002
01003

D1004 - D1005

| Keep the current value atthe time of power OFF

0K

Cancel

V tomto konkrétnim pripadé mame nastaven Single-phase High-speed counter na vstup I5. Po
kliknuti na tlacitko Configure se ukaze okno, ve kterém se nastavuje porovnavani hodnot u

vysokorychlostnich ¢&ita&d.

Jako prvni se vybere Comparison Action => v nasem pfipadé Comparasion Output (po dosazeni

pozadované hodnoty chceme sepnout vystup Q2)

Dale se nastavuji datové registry, do kterych se ukladaji informace k porovnavani a pocet
porovnavani které se maji vykondvat (Number of Comparisons). U vysokorychlostnich ¢&itacd Ize

nastavit az 6 rlznych hodnot pro porovnavani (v nasem pfipadé porovndvédme pouze na jednu

hodnotu, proto vybere u Number of Comparisons hodnotu 1). Do pole Tag Name se zada adresa
prvniho datového registru do kterého se budou ukladat informace k porovnavani. V nasem pripadé
se zadal register D 1000. Tim se automaticky rezervovaly registry D 1000 az D 1005 pro tento

vysokorychlostni ¢itac.




D 1000 Number of Comparisons — Kolik porovnavani je nastaveno (v nasem pfipadé bude stéle
ulozena hodnota 1, protoze budeme porovnavat pouze na jednu hodnotu)

D 1001 Current Comparison Number - Aktudlni porovnavani (v nasem pripadé bude stale uloZzena
hodnota 1)

D 1002 Next Comparasion Number - Jaké porovnavani bude néasledovat (v nasem pfipadé bude
stale uloZzena hodnota 1, protoZze budeme neustale porovnavat pouze na jednu hodnotu)

D 1004 - D 1005 Comparasion 1 - pozadovana hodnota, kterou kontrolujeme v citaci (je zadavana
jako DOUBLE WORD)

U comparison 1 se v dalSim policku vybere, ktery vystup chceme sepnout po dosazeni poZzadované
hodnoty (v nasem pfipadé budeme spinat vystup Q2)

Tim je nastaveni kompletni. Nyni jen sta& nahrat do pfisludnych datovych registri hodnotu, pfi
které ma dojit k sepnuti Q2. Ve WindLDR je program nasledovny:

1 | Initialize Nastave
} MOV(D) S1 - D1 - REP
M8120 350 D1004
2 High-spe
MOV(D) S1 - D1 - REP
0 D8144
3
MOV(W) S1 - D1 - REP
1 D1002
* l
| R)—
M0000 Q0002

Po inicializaénim pulzu dojde ke vloZeni dat do t&chto registra:

D 1004 - vlozi se hodnota 350. Cilova hodnota pfi které chceme, aby doSlo ke sepnuti Q2. POZOR
jako datovy typ musi byt pouzito Double Word

D 8144 - vlozi se hodnota 0. Jedna se o specidlni registr kde je ulozena hodnota na kterou se ma
vysokorychlostni cita¢ resetovat po dosazeni cilové hodnoty. V nasem pfipadé je vlozena 0, takze
¢itaC¢ po dosazeni pozadované hodnoty zacinad pocitat znovu od 0. POZOR jako datovy typ musi
byt pouzito Double Word

D 1002 - vlozi se hodnota 1. Jedna se o registr kde je uloZzena informace jaké dalSi porovnavani
bude nasledovat. V nasem pfipadé chceme, aby se opakovalo stale jedno porovnavani.

Dalsi radek programu (resetovani Q 0002 pomoci M 0000) slouzi k ru¢nimu resetovani vystupu Q2.



