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Nacteni a ulozeni alarm listu z Fidicich jednotek IAI

Abstrakt

Tento aplikacni postup ukazuje na prikladu pohonu RCP3 a Fidici jednotky PCON-C
nacteni a ulezeni alarm listu z Fidici jednotky. Pro pfipojeni PC k fidici jednotce je potfeba
specialni programovaci kabel IAI.

HW komponenty
e RCP3-SA4C-I-35P-5-150-P1-P
¢ PCON-C-35P-I-PN-0
e Programovaci kabel RCB-105-5-USB

SW komponenty
e PC Interface Software for RC RCM-101-MW/USB

Dlilezita poznamka
Aplikacni postupy demonstruji typické Ukony na konkrétnich pripadech. Nekladou si za cil

kompletnost a v zadném pripadé nenahrazuji navod k obsluze! Zména aplikacnich
postupl je vyhrazena.




Pripojeni PC k Fidici jednotce

Po propojeni fidici jednotky PCON s PC pomoci programovaciho kabelu je potreba ve
Vlastnostech pocitace zjistit na jaky COM port se fidici jednotka nacetla (pravé tlacitko na
Tento pocitac -> Spravovat -> Spravce zafizeni -> Porty).

Tento port si po otevieni SW (PC Interface Software for RC) musime nastavit.
(Settings -> Application) Zménime na nas pozadovany port. (Tento bod je potieba
provést pfi prvnim spojeni).

Poté je mozné se pripojit k Fidici jednotce kliknutim na ikonu v horni listé
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Po pripojeni se SW zeptd, v jakém maddu chceme pracovat. Jsou na vybér 4 maody.

Please Select Manual operation mode.

Teach 1(Safety speed effective/PIO start prohibition) :_I

Teach 1 - mdd pro nastavovani pozic s bezpecnou omezenou rychlosti.

Teach 2 - mdd pro nastavovani pozic v celém rozsahu pracovnich rychlosti pohonu.
Monitor 1 - mod pro monitorovani, co se s pohonem déje, pozice nelze editovat. Pouze
bezpecna omezena rychlost.

Monitor 2 - mod pro monitorovani, co se s pohonem déje, pozice nelze editovat.
Monitorovani v celém rozsahu pracovnich rychlosti pohonu.

Pozn. Nacteni a uloZzeni alarm listu je mozné ve vSech 4 mddech.




Po vybrani mddu, ve kterém budeme pracovat si v levém okné vybereme polozku ,CTL
alarm list"
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-4’ Position data
@ Parameter
@ Status monitor
- CTL alarm list
-$% Velocity/Current

Poté se otevie okno se seznamem chyb (alarml). Chyby jsou v okné Fazeny sestupné
(posledni chyba je v seznamu na prvnim misté).

€ CTL alarm list[Axis No.0] [al@][=]
8 24
Data type |Code| Message [Adrs|Detaill Time |
detected last| FFF PowerUP No Error —--- ---- et
History 1 OchPush back error [ E— 0:55:54
History 2 T . V 4 -
History 3
History 4
History 5
History 6
History 7
History 8
History 9
History 10
History 11
History 12
History 13
History 14
History 15

Pozn. Sloupec ,Time" zobrazuje cas kdyb doslo k chybé. Nejedna se o realny cas, ale o
¢as od posledniho zapnuti Fidici jednotky.

Pro ulozeni alarm listu ve formatu csv do pocitace kliknéte na ikonu disket v horni listé
okna ,,CTL alarm list™




Ukazka vygenerovaného alarm listu ve formatu csv:

‘Output:,09.08.2018 13:13:46
|System:, ACON

'Software Version,AC000018h
'M-Info0,00000000h
jM-Infol,OOOOOOOOh
'M-Info2,00000000h
|M-Info3,00000000h
'M-Info4,00000000h
'M-Info5,00000000h
'M-Info6,00000000h
|M-Info7,00000000h

Data type,Code,Message,Adrs,Detail, Time

'detected last,FFF,PowerUP NO Efror,----,----,--1--i--

|History 1,0A2,Position data error when executing,1024,0002,0:27:46
EHistory 2,0A2,Position data error when executing,1024,0002,0:05:20
|History 3,FFF,PowerUP No Error,----,----,--1--i--

iHistory 4,

History 5,,,.,

History 6,,,,,

|History 7,,,.,

History 8,,.,,

|History S,,,.,

iHistory 10,,,,,

History 11,,,,,

History 12,,,,,

History 13,,,,,

History 14,,,,,

|History 15,,,,,




