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Pokud fridici jednotky ACON, PCON, ASEP, PSEP, SCON ovladame pomoci binarnich
vstupl a vystupd, je tfeba zvolit zapojeni signald sméfujicich do/z fidici jednotky. Plochy
kabel, ktery je mezi PLC a fidici jednotkou je barevné rozliSen. Kazdému signalu
odpovidd jistd barva. Podle poctu poloh a zplsobu fizeni se voli tzv. PIO patern.
Kazdému PIO paternu odpovida odlisSné zapojeni a funkcénost. Toto se liSi i u jednotek.
U fidicich jednotek PCON, ACON a SCON lze vyuzit az 512 poloh. U jednotek PSEP a ASEP

Ize pouzit 3 polohy.

1. Zapojeni by tedy mélo odpovidat zvolenému médu (PIO patern). Volba probiha
hlavn& na zakladé potfebného poctu poloh a zplisobu ovladani. Pro kazdy PIO
patern jsou v tabulce pFislu§né Fidici jednotky uvedeny zplsoby zapojeni
jednotlivych signald. V tabulce je uveden PIN NUMBER a tomu odpovidajici barva.
Kazdé barvé potom pfrislusi jeden signdl. Jednotlivé signaly jsou popsany
v prilozenych produktovych listech.

Priklad pro ridici jednotku ERC2

L FIC patiom Pin nusmber
0 8-poini type S e e e e e T SR
1 3-point type Simply turn ON three s_i%na'ls of ST te: 5T2 10 move tha actuator to the comasponding positions: (0
[solendid wahe bype) B 2}, ust ke you do with solenaid vahees, (This allows Tor easy comaarsion Irom air eylindars. )
2 16-poinl lype Up 1o 16 posiboning poinls can be sel,
{zane signal typa) {Same as the B-paint type, axcapl thal this patbern provides no homea return signal )
3 |msi1i::nﬁ-zﬁgls?;r:] type) | 4 16-point pattern with & position zone signal instead of a zone signal.
Paramaler (PIO paltern sekeclion)
: 1 2 3
Pin numiar Category | Wire color = ‘E-P‘?'“m —Epoiniype
. [sctenaid type) {zone sgna ) Hposition 2ene sanal type]
1A 210 Orange frad 1) SGA
1B Orarge folack 1) 5GB
24 24V Lighl biues [resd 1) EMS1
2B w Light oz (biack 1) EMSZ
3A 24V White fred 1) 24V
3B o Whita (black 1] BLE
44 24V Yiebow |red 1) MP
4B o Yebow [black 1) GHD
54 24y Pink {red 1] MF1
] oV Pinik [bkack 1) GHD
BA Orange rad 2) PCA STO PCA FCA
&6 Orange folack; 2) PC2 3T1 P FC2Z
Th input | b e ) PC4 &T2 PC4 Pl
7B P [Tortbion a2 HOME - PCE FCB
A | Wihits (red 2| CETR RES CETR CSTH
2R ‘White (black 2 *STP "STP ‘5TP "5TP
34 Yeliow [red 2] PEMD PEQ PEMD PEND
9B Output Webow [biach 2) HEND PE1 HEND HEND
104 Pink (red 2 ZIOME PE2 ZONE FLONE
108 Pirk [black 3] “ALM

(Mots} The signals sandled by an astensk (™) (ALMPSTF) are nagative-logic signals thal always remain ON.
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2. Po vybéru prfislusného zapojeni je treba prlpOJlt se k pohonu pomoci
programovaciho kabelu a zjistit nastaveni parametru V parametrech pohonu se
nastavi prislusny PIO patern. Je tfeba po pfipojeni pohonu k pocitaci a zapnuti
programovaciho SW kliknout na policko ,PARAMETER“. Kéd pro vstup do
parametry je 5119. Tato polozka je u levé ¢asti obrazovky.

Ere tbortace Setmar o B T
Fie Pooon Faowclw Pirdor Soitieg Wik b

O] (%8| m e 25 Bal5y] R(S|M| xaumt cperarion mate [Tasah, 1isazary apssa sttearivar?10 acar: prabisicionl =
*

S0 Anig Mo 0[ROAH-CY] (00T 255
#F Bosition data
B Parsaatar
B sratus menitor
ECTL alare lioo
B velocity/ Current

EIM mmm

Nasledné v parametrech zkontrolovat pozici ¢islo 25. Nese oznaceni ,,PIO patern®.
Zde se nastavuje méd, ve kterém pohon funguje. Hodnota dana vyrobcem je O.
Pokud je PIO patern tfeba zmeénit, jen se prepiSe hodnota a vSe se ulozi do Fidici
jednotky (pomoci tohoto tlacitka):

B PC Interface Sottware for A
File Pesition  Pumencter honzor  Semiing Help

Dlﬁi'-| .-’l- |!E_|l' I J : ] ""I E M| Harual operatios made |1'eac-‘h 1{Safecy aspeed effective/FIO o

i|done Cutput Position(l) + [mm]
2|Zone Cutput Position(l) - [mm]
3|soft limit + [mm]

alsofr 1imit - [mm)
5
&
7
B

|icme direction [O:oppesite/i:default]
Push recognition time [msac]

Servo gain seleaction

|Default speed [mm/mec]

Slpafaule ACC [G]

10|Default position band [=m=m]

1i]{For future expansicn)

12|pefault positicning current limic (]
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3. Po restartu jednotky, ktery se provede automaticky, je jednotka pfipravena pro
fungovani s nastavenym PIO patern.

4. Pro kontrolu signdll jdoucich zjednotky a do jednotky lIze wvyuzit STATUS
MONITOR. Zalozka se nachazi v levé Casti obrazovky.

EEEEL e e
Fic Poodon Paowclm Perndor oty Wrdee Hob

Ol %S e gy BT B(S|Mm| sxaut cpsrarion =ate [Tasch 1isaracy apssa sttsacivas? 10 acacs prabibic il
*

=@ ARig Moo 0fPOOH=CY] (00T 255
& Bosition data

H parazad
[ Blstatus monitor ]
il alarm 1ioc
B velocity/ Current
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