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Ovladani pohonii Gruner po protokolu
Modbus RTU
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Schalten und Bewegen




Ovladani pohonti Gruner po protokolu Modbus RTU

Abstrakt

Tento aplikacni postup ukazuje na prikladu pohonu 227CMX-024T-15-MB-106 a PLC
SmartAXIS od firmy IDEC postup pro zprovoznéni Modbus RTU komunikace mezi PLC
a pohonem. Aplikac¢ni postup je napsan co nejobecné&ji, aby byl pouZitelny i s jinymi typy
PLC. Jsou popséany instrukce pro zménu pozice a pro vycteni aktualni pozice.

Prilohy
e Manual k pohonlm Gruner 227CM a CMX
e Projekt pro PLC SmartAXIS

HW komponenty
e Pohon Gruner 227CMX-024T-15-MB-106
e PLC SmartAxis FT1A-H24RA
e RS485 komunikacni karta FT1A-PC3 pro PLC SmartAXIS
e USB kabel pro nahrani projektu do PLC SmartAXIS

SW komponenty
e Vyvojové prostredi pro PLC IDEC Automation Organizer

Dtilezita poznamka

Aplikacni postupy demonstruji typické ikony na konkrétnich pfipadech. Nekladou si za cil
kompletnost a v Zadném pfipadé nenahrazuji navod k obsluze! Zména aplikacnich
postupl je vyhrazena.

Postup
Pohon Gruner miZeme ponechat v pdvodnim nastaveni od vyrobce. To znamena
Adresa pohonu = 1

Modbus Display number = 21, coz znamena
- Komunikacni rychlost 38400 bps
- Parita neni
- Stop bitl 1
- Datovych bitd 8
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Svorkovnici pohonu propojte podle schématu nize
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napajeni 24 V Modbus RTU komunikace

PFi propojeni Modbus RTU mezi PLC SmartAXIS a pohonem Gruner nesedi v tomto
pfipad& konvence pojmenovavani vodi¢d A a B, je nutno propojit Modbus RTU takto
Gruner svorka A na SmartAXIS svorka B

Gruner svorka B na SmartAXIS svorka A

1

Gruner -~ na SmartAXIS svorka SG.

Pokud v aplikaci uvazujete PLC SmartAXIS, nahrajte do né&j pfiloZzeny program a miZete
odzkouset komunikaci. Pokud uvazujete jiné PLC, vytvorte Modbus RTU zpravy podle
informaci nize.

Modbus RTU pozadavek na zménu pozice vypada nasledovné
01 06 00 00 xx yy CRC

kde

01 — adresa zafizeni

06 — pozadavek pro zapis

00 00 — zmeéna cilové pozice (viz pfilozeny manual Gruner)

xx yy — cilova pozice zadana relativné

pozice 0—100 % odpovida Cislu 0—-10 000 dekadicky

XX yy se zadava HEX

napr. 90 % je tfeba uvazovat jako 9000 DEC, coz odpovida 23 28 HEX

CRC je kontrolni sou¢et Modbus RTU

Modbusovy pozadavek na vycteni aktualni pozice vypada nasledovné
01 03 00 04 00 01 CRC

kde

01 — adresa zafizeni

03 — poZadavek pro cteni

00 04 — vycteni registru relativni pozice

00 01 — vycist 1 registr

pozice je uvazovana stejné jako v pozadavku na zménu pozice
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Tiskové chyby a omyly vyhrazeny. 03/2015




