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Prevodovky s motorovym adaptérem

Motory s integrovanou prevodovkou

Elektronika

Prevodovky pro servomotory

Planetova prevodovka PE
i=3-100,

M=13-310 Nm,
A@=8-13 arcmin

Planetova prevodovka PH

i=4-100,
M =50-7500 Nm,
A@ = 3-4 arcmin

Planetova prevodovka PHA
i=4-100,

M=50-7500 Nm,

A@ =1-2 arcmin

Celni pievodovka C
i=2-276,

M =27-8000 Nm,
A@ =10-20 arcmin

PUTA

\ gRIDE

"

Uhlova planetové prevodovka KS
i=6-200,

M=90-400 Nm,

A@ =4-6 arcmin

Uhlova planetova pfevodovka PHKX
i=4-300,

M=50-7500 Nm,

A@ =3-5,5arcmin

Kuzelocelni pfevodovka KL
i=4-32,

M =22-65Nm,

A@ =16-25 arcmin

Planetova prevodovka P

i=3-100,
M =18-3000 Nm,
A =3-8 arcmin

Planetova prevodovka PHV
i=61-121,

M =4250-7500 Nm,

A@ =3 arcmin

Planetova prevodovka PHVA
i=61-121,

M =4250-7500 Nm,

A@ =1arcmin

Plochd prevodovka F
i=4-552,
M=92-1100 Nm,
A@ =10-11 arcmin

Uhlova planetova prevodovka PKX
i=3-300,

M =18-3000 Nm,

A@ =4-8 arcmin

Uhlova planetova pfevodovka PHK
i=16-561,

M=320-7500 Nm,

A@ = 3-4,5 arcmin

Kuzelocelni pfevodovka K
i=4-381,

M=60-13 200 Nm,
Nm, A = 10-12 arcmin
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Planetova prevodovka PA

i=3-100,
M =50-1600 Nm,
A =1-3 arcmin

ANETY

Planetova prevodovka PHQ
i=5,5-600,

M =170-43000 Nm,

A@ =3 arcmin

Planetova prevodovka PHQA
i=5,5-600,

M=170-10000 Nm,

A@ =1arcmin

Uhlova planetova prevodovka PK
i=12-561,

M=200-2700,

A@ =3-5arcmin

Uhlova planetova pfevodovka PHQK
i=22-2242,

M=316-43 000 Nm,

A@ =4 arcmin

Snekovd prevodovka S
i=6-683,

M =55-960 Nm,

A@ =10-40 arcmin

Systém hrebene a pastorku

Systém zZV Systém ZR
F=1,3-16 kN, F=1,7-13 kN,
v=0,05-4,9 m/s, v=0,11-6,7 m/s,

As=0,01-0,12 mm As=0,03-0,07 mm

Systém ZTR Systém ZTRS s podeprenou hrideli
F=3,8-67 kN, F=16-126 kN,
v=0,04-4,7 m/s, v=0,17-3,9 m/s,

As =0,01-0,05mm As=0,02-0,07 mm

Kompletni mechanické
pislusenstvi pro instalaci na stroj
véetné mazaciho systému

Dvourychlostni prevodovky

Pfevodovky PS

prevod 1:1 se piepina na
i=1,4nebo 5,5 i=4nebo5,5

M =250-2200 Nm,

A =20-30arcmin

Prevodovky pro asynchronni motory
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Celni pievodovky C Ploché prevodovky F
i=2-276, i=4-552,

M =21-6000 Nm, M =44-1100 Nm,
A@ =10-20 arcmin A@ =10-11 arcmin

Kuzeloelni pfevodovky K Snekové prevodovky S
i=4-381, i=6-683,
M=41-11172 Nm, M =37-800 Nm,

A@ =10-12 arcmin A@ =10-40 arcmin

Servomotory s integrovanou prevodovkou

Asynchronni motory
s integrovanou prevodovkou
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S planetovou prevodovkou PE
i =3-40, M, = 11-310 Nm,
A =8-10 arcmin

o

S planetovou prevodovkou PH
i=4-100, Macc = 24-7500 Nm,
AQ = 3—4 arcmin

%

S planetovou prevodovkou PHA
i =4-100, M, = 24-7500 Nm,
A@ =1-2 arcmin

S celni prevodovkou C
i=2-270, M, = 8-6500 Nm,
A@ =10-20 arcmin
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S tGhlovou
planetovou prevodovkou KS
i = 6-140, M, = 27-400 Nm,
A@ =4-6 arcmin

S tGhlovou

planetovou prevodovkou PHKX
i =4-210, M, = 26-7500 Nm,
A@ =3-6 arcmin

S kuzelocelni prevodovkou KL
i=4-32, Macc=11-65 Nm,
A@ = 16-25 arcmin

P

S planetovou prevodovkou P
i=3-100, M, = 11-3000 Nm,
A@ =3-8 arcmin

o

S planetovou prevodovkou PHV
i=61-121, Macc = 1638-7500 Nm,
A@ =3 arcmin

o

S planetovou prevodovkou PHVA
i=61-121, M, = 1638-7500 Nm,
A@ =1 arcmin

S plochou prevodovkou F

i=4-366, M, =19-1100,
A@ =5-11 arcmin

<

S tGhlovou
planetovou prevodovkou PKX
i =3-210, M, = 11-3000 Nm,
A@ =4-8 arcmin

-

S tGihlovou

planetovou prevodovkou PHK

i = 16-486, M, = 89-7500 Nm,
A@ =3-5arcmin

S kuzelocelni prevodovkou K
i=4-381, M, =23-13 200Nm,
A@ =2-12 arcmin

P

S planetovou prevodovkou PA
i=3-100, M, = 15-1600 Nm,
A@ =1-3 arcmin

3 PLANETY

S planetovou prevodovkou PHQ
i=5,5-600, M, = 84-22 000 Nm,
A@ =3 arcmin

acc
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S planetovou prevodovkou PHQA
i=5,5-600, M, = 84-10 000 Nm,
A@ =1arcmin

acc

S tGhlovou
planetovou prevodovkou PK

i=12-486, M, = 68-2700 Nm,
A@ =3-4 arcmin

S tGhlovou
planetovou prevodovkou PHQK
i=22-2242, M, =123-43 000 Nm,
A@ =4 arcmin

acc
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Se $nekovou prevodovkou S
i =6-682, M, = 28-960 Nm,
A@ = 10-40 arcmin

S celni prevodovkou C
i=2-270,M =10-8557 Nm,
A@ =10-20 arcmin

S plochou prevodovkou F
i=4-269, M =21-1342 Nm,
A@ =5-11arcmin

S kuzelocelni prevodovkou K
i=4-381, M =19-13970 Nm,
A@ =1-12 arcmin

Se Snekovou prevodovkou S
i=9-226, M =41-977 Nm
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i = pfevodovy pomér
M = kroutici moment
Ag =vile uhlova

As =vdle linearni
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Rada EZ Rada EZHD

jmenovité otacky 2000-6000 ot./min, jmenovité otacky 3000 ot./min,
M, = 0,95-94 Nm, vzduchové i vodni M;=2,6-31,1Nm

chlazeni
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Rada EZHP

jmenovité otacky 3000 ot./min, moznost
s vestavénou planetovou prevodovkou
i=3,9227,M,, =47 a2 500 Nm

Servomotory s kulickovym sroubem

Rada EZM Rada EZS

jmenovité otacky 3000 ot./min, jmenovité otacky 3000 ot./min,
M, = 4,3-28 Nm, M, = 4,3-28 Nm,

axialnisila F=751-30 649 N axialnisila F=760-30 649 N

Asynchronni motory

Rada motor{i s Géinnosti IE3
rozsah vykond 0,75-45 kW

Jednoosy frekvencni ménic SD6

» « profizeni linedrnich a rotacnich
motort (synchronnich
i asynchronnich)
« proudovy vystup 1,7-60 A (pfi 8 kHz)
pretiZitelnost 250%
komunikace PROFINET, EtherCAT
a CANopen
vnitfni isochronni sbérnice pro
propojeni vice os
+ bezpecnostni funkce STO (bezpecné
odpojeny moment) dle SIL3 (PLe)

Viceosy frekvencni ménic SI6

« nejkompaktnéjsi feSeni na trhu
« pro fizeni rotacnich motorii

‘S“‘}U\“ (synchronnich i asynchronnich)
on Al:)“‘ « moznost fizeni libovolného poctu os

(omezeno pouze velikosti napajeciho
modulu)

« proudovy vystup 5-40 A (pfi 8 kHz) na
jednu osu

« moznost nasazeni dvouosych
motorovych modulii (do 20 A na osu)

« pretizitelnost 250%

« komunikace PROFINET, EtherCAT

« bezpecnostni funkce STO (bezpecné
odpojeny moment) a SS1 (bezpecné
zastaveni kategorie 1) dle SIL3 (PLe)
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Ridici systém pro Motion Control MC6

« moznost fizeni az 100 os v synchron-
nim reZimu nebo v rezimu vacky

« CNC fizeni, robotické funkce

(maximalné 10 os)

komunikace s pohony pres EtherCAT

a CANopen

komunikace s jinymi zafizenimi i pres

TCP/IP, USB, RS-232

« varianta s dotykovym panelem 15“

zaloZeno na systému CODESYS V3

hotové funkéni bloky pro oviadani

velkého mnozstvi kinematik

Prislusenstvi

\ R
\

« brzdné odporniky — pro mareni
energie pfi brzdéni

vstupni a vystupni tlumivky — snizeni
odbéru vyssich harmonickych

a prodlouzeni délky motorovych
kabeld
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Vyhody pohonu Stober ) Stober

.

.

tradice vyroby pohont
jizod roku 1934

némecka kvalita

feSeni s certifikaci ATEX—na
prevodovky bez motor(

kompletni nabidka mechanickych
komponent — pfipojovaci adaptéry
pro motory rliznych vyrobc,
hrebeny, pastorky, mazaci systémy,
nastavovaci desky, pridavna brzda
ServoStop

motory s pfevodovkou bez
pripojovaciho adaptéru znamenaji
mensi rozmér, hmotnost, snizeni
treni, ztrat a lepsi dynamiku

kontrola kvality vyrabénych
komponent

- pfipojeni motord k méniclim

svétovych vyrobcl — Siemens, B+R,
Beckhoff, Heidenhain...

- $ikmé ozubeni pfevodd prinasi

- provozni teplota oleje do 90 °C pri jakehokoli vyrobce.

+ neni nutna vyména oleje —

Némecka firma Stober patfi ke svétové spicce v oblasti elektrickych pohont a jejich fizeni pro Siroké

+ robustniloZiska pro vysoké radialni spektrum aplikaci v priimyslu. Jiz mnoho let od svého zaloZeni v roce 1934 prichazi s kvalitnimi

a axialni zatizeni produkty, inovacemi a patii mezi ty, ktefi udavaji smér vyvoje na poli primyslové automatizace.

vyssi prenaseny moment a nizs
hlucnost

velmi nizkd vile v ozubeni

vysoka torzni tuhost —téla
prevodovky vyrobena z jednoho

odlitku Prevodovky

STOBER nabizi s riznymi Fadami axialnich
a uhlovych prevodovek feSeni pro Siroky
rozsah aplikaci. Motorovy adaptér
umoznuje pfipojeni k motorlim témér

Motory s prevodovkou

Diky pfimo uchycenému motoru nabizi
modularni systém motoru s prevodovkou
od STOBER kompaktni pohonnou jednotku
pro Siroky rozsah aplikaci. Nizky moment
setrvacnosti umoznuje vysoce dynamické
a energeticky efektivni aplikace.

plném zatiZeni

Elektronika

Po rozsifeni o servoménic SI6 nabizi
STOBER feseni pro jednoosé a viceosé
aplikace v rGznych vykonech.

Ty dopliiuje novy Motion kontroler MCé6.
Servoménice i Motion kontroler jsou
optimalizovany pro pohony STOBER.

Motory

Motory STOBER jsou koncipovany

VI » modularné. Diky tomu je mozné vybrat

u planetovych prevodovek a dalsich vhodné pFislusenstvi pro danou aplikaci
vybranych a pozadavky ménice. Pfi pouziti s
prevodovkami STOBER se motory montuji
pfimo na prevodovku bez hridelové spojky.

« moznost vodniho chlazeni — narUst

momentu, vstupnich otacek, teploty REM-Technik s. r. o
ol Kliny 35, CZ — 615 00 Brno
tel.: +420 548 140 000

fax: +420 548 140 005
Industrial and Building Automation office@rem-technik.cz

www.rem-technik.cz





